
Wybrane zagadnienia robotyki
Wykład 13Systemy percepcji robotów z zastosowaniamiZastosowania czujników w robotycznych systemach nawigacji

Bogdan Kreczmer
KCiR, W12, PWr

Copyright © B. Kreczmer 2026

https://wefim.pwr.edu.pl/pracownicy/wizytowki-pracownikow/bogdan-kreczmer
https://kcir.pwr.edu.pl
https://wefim.pwr.edu.pl/
https://pwr.edu.pl/


Zawartość wykładu

▶ przykładowe realizacje systemów nawigacji wykorzystujących proste czujnikiodległości – problemy i ograniczenia
▶ wykorzystanie map głębi w nawigacji robotów mobilnych
▶ zastosowanie czujników map głębi w próbnikach kosmicznych
▶ zastosowanie systemów wizyjnych w łazikach marsjańskich
▶ test
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