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Zawartość wykładu
▶ akustyczne czujniki odległości

▶ metody pomiaru, podstawowe zjawiska
▶ systemy wieloodbiornikowe i wielonadajnikowe

▶ optyczne czujniki odległości
▶ czujniki triangulacyjne
▶ czujniki ToF
▶ matrycowe czujniki odległości

▶ dalmierze laserowe jedno- i wielowiązkowe
▶ systemy stereowizyjne
▶ test
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