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Zawartość wykładu
▶ akcelerometry i inklinometry

▶ zasada działania, typy czujników
▶ przykładowe rozwiązania konstrukcje
▶ przykładowe czujniki dostępne na rynku

▶ żyroskopy
▶ zasada działania, typy czujników
▶ przykładowe rozwiązania konstrukcje
▶ przykładowe czujniki dostępne na rynku

▶ wykorzystanie pomiarów z czujników inercyjnych
▶ pomiar bezpośredni i pośredni
▶ skąd się bierze dryf

▶ test
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