
Wybrane zagadnienia robotyki
Wykład 5Metody modelowanie robota i jego otoczeniaPlanowanie ruchu

Ignacy Dulęba
KCiR, W12, PWr

Copyright © I. Dulęba 2026

https://wefim.pwr.edu.pl/pracownicy/wizytowki-pracownikow/ignacy-duleba
https://kcir.pwr.edu.pl
https://wefim.pwr.edu.pl/
https://pwr.edu.pl/


Zawartość wykładu

▶ definicja
▶ składowe zadania
▶ modelowanie otoczenia

Więcej na ePortalu
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