Proponowane zagadnienia seminaryjne dla Robotyka 2, ID v. 11.02.2019:
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zyroskop

magnetometr

enkoder

GPS

akcelerometr

dalmierz laserowy

Lidar

barometr

czujniki zblizeniowe (pojemnosciowe, indukcyjne)
kamery (podstawowe parametry) termowizja, . ..
sonar ultradzwiekowy

czujniki zapachu

czujniki sity

silnik krokowy

silnik BLDC

pradnica tachometryczna

baterie dla robotyki

akumulatory dla robotyki

kota robotéw

roboty réwnolegle (platforma Stewarta)

pC dla robotéw

serwomechanizmy

transfer napedu — przekladnie (zebate, pasowe, ciegna)
materialy konstrukcyjne robotéw (nazwy, wlasnosci)
przeguby robotéw — konstrukcja

software robotyczny (zastosowania, producenci, .. .)
zastosowania robotéw w réznych dziedzinach . ..
zawody robotéw (konkurencje, zasady, co testuja)
robotyka w liczbach (gdzie, ile, jakie roboty)
drony

etyczne aspekty robotyki

prawne aspekty robotyki



