Zadaniem jest zaprojektowanie ztozonego procesu produkcyjnego. Jako
przyktad moze postuzy¢ realizacja stanowiska z dwoma elementami
,ruchomymi”, np. robotem i linig transportowg, dwoma robotami lub dwoma
robotami i linig transportowa. Zadanie moze polega¢ na zasymulowaniu pracy
robota w pofgczeniu z innymi urzgdzeniami, np. detal pobrany jest przez
jednego robota, odktadany na tasme, a nastepnie odebrany przez drugi
manipulator i przeniesiony w okreslone miejsce.
W celu realizacji zadania warto wykorzysta¢ mozliwosci:
e tworzenia zlozonych gniazd produkcyjnych z kilkoma komunikujacymi
si¢ robotami;
e importowania wtasnych modeli CAD, tworzenia cel wyposazonych
w maszyny, linie transportowe, przeszkody;
e wykorzystania systemu wizyjnego iRVision;
e wykorzystania dodatkowych pakietow typu:

v ROBOGUIDE —HandlingPRO- pakiet podstawowy wykorzystywany
przy projektowaniu stanowisk montazowych, posiada funkcje
pozwalajace na wykonanie dziatan rowniez paletyzacji, malowania i
spawania;

v' ROBOGUIDE —PaintPRO - pakiet utatwiajacy projektowanie
stanowisk malowania czgs$ci;

v ROBOGUIDE —-WeldPRO - pakiet utatwiajgcy projektowanie
stanowisk spawania obietow;

v' ROBOGUIDE —PalletPRO - pakiet utatwiajgcy projektowanie
stanowisk paletyzacji/depaletyzac;ji.

Obowigzuje petna dowolnos¢ wizji/pomystéw/realizacji postawionych zadan.
Pomysty mozna zaczerpngé z kanatu
https://www.youtube.com/channel/UCt1Zplh3eQg46 2tSQBznEg lub innych
videoprezentacji umieszczonych w serwisie YouTube, niemniej, jesli kto$ z
Panstwa bedzie chciat rozwigzaé z gory narzucone zadanie projektowe, to
instrukcje do tak przygotowanego zadania oraz niezbedng CELLe umiescitam w

dotgczonych materiatach.



https://www.youtube.com/channel/UCt1Zplh3eQq46_2tSQBznEg

