Lista 3

Jakobian manipulatora, konfiguracje osobliwe

Dla manipulatoréw z listy 2 oraz zaprezentowanych na wyktadzie
1. podwdjne wahadto,
2. potrdjne wahadlo,
3. SCARA,
4. RTR,
5. PUMA 560,
korzystajac z wyznaczonych réwnan kinematyki
e wybraé¢ wspélrzedne zewnetrzne,
e wyznaczy¢ jakobian,

e wyznaczy¢ konfiguracje osobliwe oraz podac ich interpretacje.
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