12 pazdziernika 2007

Lista 1

Opis polozenia bryly sztywnej w przestrzeni euklidesowej

. Pokaza¢ wtasnoSci macierzy rotacji Ry g

. Wyznaczyé macierze R, pokazaé ze definiuja one obroty w IR?
(a) R = Rz 30°Rx 600

(b) R = Rx a5 Ry 300

. Zmale7¢ macierz rotacji R € SO(3), ktéra odpowiada katom Eulera
(a) ¢ =30°, 60 =30° v =45°

(b) ¢ =45°, 60 =120°, ¢p = 270°

(c) ¢ =30° 0 =—45° ¢ = —30°

. Majac dane katy RPY wyznaczy¢ macierz rotacji R € SO(3)
(a) ¢ =120°, 0 =30°, ¢p =45°

(b) ¢ =30°, 8 =135°, ¢p = 270°

(¢) ¢ =45°, 6 =—60°, ¢ = 45°

. Zmalez¢ reprezentacje w katach Eulera lub RPY macierzy rotacji
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6. Wyznaczy¢ przeksztalcenie odwrotne do T' = [R

0 ﬂ , obliczy¢ wartosci dla

(a) R = Rz7300R/y’45o d [ 1 0 -1 ]T
(b) R = Rx 300 Ry 00 d=[0 1 2]



