
Lista nr 2 do “Podstaw robotyki”,

Wydział Elektryczny

1. Wyznacz jakobiany analityczne dla wszystkich manipulatorów, które pokazano w pliku
zalacznik-lista2-W5.pdf.

2. Dla każdego z manipulatorów wyznacz konfiguracje osobliwe i podaj ich interpretacj ↪e geometryczn ↪a.
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