Mechanika analityczna, Il r. AiR

Zagadnienia do kolokwium z wykladu

Sceneria ruchu punktu materialnego: czas i przestrzen euklidesowa
Trajektoria punktu materialnego, trgjScian Freneta, krzywizna i skrecenie
Mechanika newtonowska
Przykladowe zadania rachunku wariacyjnego
Mechanika lagranzowska
Interpretacja geometryczna mechaniki lagranzowskiej, metryka Riemanna
Przeksztalcenie Legendre'a, hamiltonian
Mechanika hamiltonowska
Stale ruchu (niezmienniki) ukladu hamiltonowskiego, nawias Poissona
. Twierdzenie Liouville'a o niezmiennikach
. Twierdzenie Liouville'a o dywergencji
. Twierdzenie Poincare' o powrocie
. Wiezy konfiguracyjne i fazowe, holonomiczne i nieholonomiczne
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. Réwnania dynamiki ukladu z wiezami nieholonomicznymi
. Kinematyka i dynamika ciala sztywnego
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Termin kolokwium z wykladu: 30 stycznia 2019, w g. 13:15-14:00, s. 205 C1, termin
poprawkowy 4 lutego 2019, w g. 12:15-15:00, p. 504 CS5.

Uwaga: 30 stycznia 2019, w g. 14:15-15:00, s. 205 C1 odbedzie si¢ poprawa kolokwium
z ¢wiczen.

Uwaga: Warunkiem koniecznym zaliczenia kursu jest pozytywna ocena z ¢wiczen,
Ocena koncowa jest wyliczana z wzoru: 0.4xwyklad + 0.6x¢éwiczenia.



