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Przyktad najprostszego slajdu z wypunktowaniem:
@ tekst pierwszego punktu
o tekst drugiego punktu
o tekst kolejnego punktu
o tekst kolejnego punktu

@ albo slajdu nieco bardziej rozbudowanego jak pokazano dalej
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Samoczynna maszyna, ktéra nasladuje wybrane funkcje motoryczne
i intelektualne cztowieka
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Co to jest robot?

Samoczynna maszyna, ktéra nasladuje wybrane funkcje motoryczne
i intelektualne cztowieka

Stowo robot upowszechnito sie dzieki czeskiemu pisarzowi Karolowi
Capkowi i jego powiesci ,,Rossumovi Univerzélni Roboti” wydane;
w 1920 roku (wigcej https://cs.wikipedia.org/wiki/R.U.R.).


https://cs.wikipedia.org/wiki/R.U.R.
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Czy robot moze by¢ niebezpieczny?

Trzy prawa robotyki

@ Robot nie moze skrzywdzi¢ cztowieka, ani przez zaniechanie
dziatania dopusci¢, aby cztowiek doznat krzywdy

@ Robot musi by¢ postuszny rozkazom cztowieka, chyba ze stoja
one w sprzeczno$ci z Pierwszym Prawem

© Robot musi chroni¢ sam siebie, jesli tylko nie stoi to
w sprzecznosci z Pierwszym lub Drugim Prawem

Autorem trzech praw robotyki jest amerykanski pisarz i profesor
biochemii Isaac Asimov.
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Obrazem




Gdy trzeba wiecej miegjsca. . .

...to mozna uzy¢ otoczenia frame z wtaczona opcja plain, to znaczy

\begin{frame}[plain]
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co daje slajd bez ozdobnych ramek jak wtasnie ogladany. Oczywiscie

wszystkie dostepne mechanizmy funkcjonujg w jego ramach normalnie,
i tak:
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Gdy trzeba wiecej miegjsca. . .

..to mozna uzyé otoczenia frame z wigczona opcja plain, to znaczy
\begin{frame}[plain]
\end{frame}
co daje slajd bez ozdobnych ramek jak wtasnie ogladany. Oczywiscie

wszystkie dostepne mechanizmy funkcjonujg w jego ramach normalnie,
i tak:

Znowu wzorem
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| duze zdjecie z tytutem lub bez (nastepny slajd)
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