Srodowisko symulacyjne robotéw przemystowych Roboguide
Opis zadania

Wymagania wstepne:

Zapoznac si¢ z opisem $rodowiska Roboguide przedstawionym w artykutach a Biuletynie
Automatyki nr 45 (3/2005) i 48 (2/2006).

Przebieg ¢wiczenia:

Korzystajac z opisu przedstawionego w powyzszych artykutach skonfigurowaé srodowisko z
robotem Fanuc wyposazonym w chwytak oraz zaplanowac¢ realizacje zadania przenoszenia
elementu miedzy dwoma wyznaczonymi punktami.

Sprawozdanie:

W sprawozdaniu nalezy opisa¢ zrealizowany program, wskaza¢ elementy, ktore wymagaty
szczegolnej uwagi, wskazaé zalety wady zastosowania $rodowiska symulacyjnego do plano-
wania dziatan robota.



