Wykrywanie linii — RANSAC

Algorytm RANdom SAmpling Consensus dla dalmierza laserowego

o dopaki istnieja probki nie przypisane do zadnej linii, a liczba préb
jest mniejsza od N

wybierz dowolny odczyt ry

wybierz losowo S prébek w zakresie do D stopni od ri (Rs)

dla {rx} U Rs dopasuj linie metoda najmniejszych kwadratéw

wyznacz ile z wszystkich probek lezy w odlegtosci powyzej X od

tej linii

jesli liczba odczytéw pasujacych do linii jest wieksza od C

o dla punktéw pasujacych do linii wyznacz ponownie parametry
prostej

e dodaj wyznaczong lini¢ do zbioru wykrytych linii

@ usun uwzglednione punkty ze zbioru punktéw do przetworzenia
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