
Zasady bezpiecznej pracy
w Pracowni Robotyki - s. 010 C-3

1 Zasady ogólne

1. W czasie zaj ↪eć z wykorzystaniem robotów w pomieszczeniu 010 C-3 nie może przebywać wi ↪ecej niż 12 osób
(wliczaj ↪ac w to osob ↪e prowadz ↪ac ↪a zaj ↪ecia i opiekunów technicznych - laborantów). W przypadku innych zaj ↪eć
liczba osób przebywaj ↪acych równocześnie w pomieszczeniu nie powinna przekraczać 14.

2. Osoba prowadz ↪aca zaj ↪ecia nie może opuszczać sali pozostawiaj ↪ac studentów przy uruchomionych
robotach.

3. Wszyscy studenci musz ↪a przed uruchomieniem stanowiska znać sposoby awaryjnego wy l ↪aczania urz ↪adzeń
mechanicznych i elektrycznych, które maj ↪a obs lugiwać podczas wykonywania ćwiczenia oraz szczególne wymogi
bezpieczeństwa przy tych urz ↪adzeniach. Wymogi te s ↪a podane w odpowiednich instrukcjach laboratoryjnych
(których znajomość jest warunkiem koniecznym rozpocz ↪ecia ćwiczenia, sprawdzanym przez osob ↪e pro-
wadz ↪ac ↪a zaj ↪ecia), lub s ↪a podawane przed rozpocz ↪eciem ćwiczenia.

4. Uczestnicy zaj ↪eć s ↪a zobowi ↪azani do używania wy l ↪acznie sprz ↪etu przeznaczonego do wykonywanego
ćwiczenia, w sposób zgodny z instrukcj ↪a.

2 Dost ↪ep do robotów

Sala 010 jest podzielona na dwie strefy (bliższa wej́scia – strefa komputerów i dalsza – strefa robotów)

1. Przed w l ↪aczeniem zasilania nap ↪edów robota należy si ↪e upewnić, że dost ↪ep do przestrzeni roboczej
jest zamkni ↪ety odpowiednim ogrodzeniem i nikt si ↪e w tej przestrzeni nie znajduje.

2. Po w l ↪aczeniu zasilania nap ↪edów robota nie wolno wchodzić do jego przestrzeni roboczej. W przy-
padku konieczności zmiany konfiguracji przestrzeni roboczej należy wy l ↪aczyć zasilanie nap ↪edów i dodatkowo
zabezpieczyć si ↪e przez w l ↪aczenie przycisku ”STOP AWARYJNY”.

3. Z powyższych zasad s ↪a wy l ↪aczone ma le roboty dydaktyczne (Romik, Khepera itp.) oraz sterownik sonarów,
znajduj ↪ace si ↪e w strefie komputerów (ze wzgl ↪edu na ma le pr ↪edkości ruchu i momenty si l, które nie zagrażaj ↪a
zdrowiu).

3 Zasilania

Roboty w sali 010 C-3 s ↪a zasilane elektrycznie i pneumatycznie.

1. Wy l ↪aczniki obwodów i zabezpieczenia s ↪a umieszczone w prawej tablicy rozdzielczej (przy drzwiach). Wy l ↪acznik
g lówny (w prawym górnym narożniku) odcina ca lkowicie zasilanie elektryczne sali (wraz z oświetleniem). Mależy
go używać tylko w przypadkach awaryjnych. Trójfazowe zasilanie elektryczne jest wy l ↪aczane wspólnie
stycznikiem sterowanym przez wy l ↪acznik z lampk ↪a kontroln ↪a zanjdujacy si ↪e w lewej górnej cz ↪eści tablicy.

2. Zasilanie pneumatyczne jest dostarczane z lokalnej instalacji 500kPa zasilanej wewn ↪etrzn ↪a spr ↪eżark ↪a w l ↪aczan ↪a
wy l ↪acznikiem znajduj ↪acym si ↪e na jej panelu sterowania. W dolnej cz ↪eści obudowy spr ↪ezarki znajduje si ↪e zawór
pozwalaj ↪acy redukow ↪ać císnienie i odcinać dop lyw powietrza. Otwieranie zaworu spr ↪eżonego powietrza może
wykonać jedynie laborant lub osoba prowadz ↪aca zaj ↪ecia (spr ↪eżarka znajduje si ↪e w strefie robotów, za
barierkami). Zamykanie dop lywu powietrza przez inne osoby jest dopuszczalne tylko w przypadkach awa-
ryjnych z zachowaniem zasad wst ↪epu do strefy robotów.

3. Sprz ↪et komputerowy w pracowni jest zasilany z odr ↪ebnej instalacji (gniazda oznaczone kolorem czerwonym) za
pośrednictwem listew wyposażonych w podświetlane wy l ↪aczniki. Jedynie tych wy l ↪aczników należy używać
do w l ↪aczania i wy l ↪aczania stanowisk komputerowych. Nie wolno wy l ↪aczać zasilania serwerów pracuj ↪acych w
ruchu ci ↪ag lym (ustawionych na sto lach wzd luż ściany z tablic ↪a), za wyj ↪atkiem sytuacji zagrażaj ↪acych życiu lub
zdrowiu.


